Obijectifs :
Présentation des systemes asservis linéaires ainsi que des différentes techniques de régulation
industrielles

Ingénieurs en génie électrique Analyse - Electricité

18 h de Cours ; 06 hde TP

I- INTRODUCTION AUX ASSERVISSEMENTS LINEAIRES
Chaines de commande
Systéme asservi
Classification des systémes asservis

I1- MODELISATION DES SYSTEMES DYNAMIQUES LINEAIRES CONTINUS
1. Comportement d’un systeme dynamique
2. Fonction de Transfert
3. Modele de commande
4. Représentation graphique du lieu de transfert

I11- ETUDE DES SYSTEMES LINEAIRES DU Z_Lier ET DU 2°™ ORDRE
1. Systemes linéaires continus du 1 ordre
2. Systéemes linéaires continus du 2°™ ordre

IV- TECHNIQUES D’IDENTIFICATION DES PROCESSUS
1. Notion d’identification
2. Méthodologie
3. Modele de Strejc- Modele de Broida

V- TECHNIQUES INDUSTRIELLES DE REGULATION
1. Structure des régulations industrielles
2. Méthodes expérimentales de synthése d’un PID
3. Méthodes empiriques : * Ziegler et Nichols, * Chien- Hrones-Reswick

VI- EXPERIMENTATION

1. Régulation de position et de vitesse d’un moteur a courant continu
2. Régulation de niveau de liquide dans un réservoir

3. Régulation de température.
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